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"NEPLATI PRO SNEKOVE ROZVODOVKY.
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Vysvétlivky:
20 zatizeni dynamicks Tr dobaprorozbéh o anvehleni pfirozbéhu m/s2
zatizeni statické To dobaro zastoveni b zrvehleni i zostaveni mis2
My mitvé zvedand viha Tt doba pro bridéni pi Stopu at arychlen pi Stopu m/s2
g Coud  celkova ucinnost dvnamickd
Cous _celkovd icinnost statickd:
Pr viken bro roziezd vivotowy od zitéze Pt vikon termick komponenty z i
) P vikon pracowni vipotovi od zdtéze P wikon imenovity komponenty
g n o oticky n otaeky imenovité komponenty FO/FD/FDb/FOUFT pomocné vipocty si
Mdr moment pi roziezdu vjpottovy od zdtéze nk  otdeky kitcké komponenty Mdb/Mdi/Ms pomocné vipocty momenti pro bradu
) md i vipoctow od zitéze Mir moment jmenovity pro rozbéh komponenty.
e Mdb. moment pii bridéni vipoctovy od zétée Mid  moment jmenovity pracovni komponenty 88 koeficient bezpecnosti brzdy
at Mt 7iStop vWpottovy od zitéde Mis moment jmenovity maximaini komponenty
X MBd  moment pribridéni vipottovy od navrzené brady Pt vikon navrhovanj vjpoétovy Ko Koeficent vikonového pietizeni elektromotor
Bdr* koeficient bezpecnosti dynamicky i oziezdu Gi  vihakomponenty KM koeficient momentového pietizeni elekiromotoru
Ms  moment staticky wpottovy od zitéze 16 priméry hiideli komponenty
MBs  moment v Kiidu wipoctovy od navrzené brzdy
0 Bs* y
o wd  déinnost dunamickd Mis*  navrhovany vioétovi brzdny moment
o s déinnost statickd
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